
غيث ورقوزقالمشرفالدكتور 

إعداد المهندس محمد عماد الدين العلبي

جامعة دمشق
كلية الهندسة الميكانيكية والكهربائية 

قسم هندسة الحواسيب والأتمتة

النتائج والمناقشة

القسم العملي

BLDCMدراسة ونمذجة محركات التيار المستمر بدون مسفرات تم .   1

BLDCMلمحركات التيار المستمر بدون مسفرات  DTCونمذجة نظام القيادة عبر التحكم المباشر بالعزم دراسة .   2

حلاً بديلا عن ترس التفاضل ليكون  In-wheel motorعلى استخدام محركات داخل عجلة بالاعتماد  EDSونمذجة نظام توجيه تفاضلي الكتروني دراسة .   3
:المستخدم في السيارات الكهربائية والذي يعود بالمنفعة المباشرة وفق ما يلي

.التخلص من الضياعات الميكانيكية والوزن الناتج عنهاوبالتالي  Drivetrainاستخدام ما يعرف بمجموعة القيادة الغاء -

.المجال لإضافة  وتكبير سعة المدخرات ومساحات إضافية للسائقإتاحة  -

التحكم المباشر بسرعة دوران كل عجلة على حدىبسبب  ESPو  ABSالمجال لتطوير عمل كل من الانظمة تاحة إ -

.خير مناسب للمركبات الكهرائية الهجينة أو الكهربائية بشكل كامليعد -

.نموذج حاسوبي عبر دمج الانظمة السابقة لتشكيل نموذج حاسوبي لنظام توجيه الكتروني في السيارة الكهربائيةبناء .   4

.المصمم لإتاحة الاستخدام والقيام بالتجارب حسب الرغبةللنموذج GUIواجهة مستخدم بناء .   5

سيارةللإلكترونيتوجيهلنظامحاسوبينموذجتطويرالبحثهذايعرض
عنديلاًبحلاًليكونمسفراتبدونمستمرتيارمحركيذاتالكهربائية

المتزايدشارالانتفمع.الكهربائيةالسيارةفيالميكانيكيةالتروسعلبة
فيكنولوجياً تتقدماً الالكترونيالتوجيهنظاميمثلالكهربائيةللسيارات

سؤولةالمالقيادةمجموعةالغاءخلالمنالكهربائيةالسياراتتصميم
فياصلالحالكبيرالتطورمنالاستفادةعبروذلكللعجلاتالطاقةنقلعن

مماركات،بمحمزودةبعجلاتالسيارةوتزويدالكهربائيةالمحركاتتصنيع
داءالأ وتحسينوضياعاتهاالقيادةمجموعةوزنمنالتخلصالىيؤدي
أنهفينيالالكترو التوجيهنظامميزةتتمثل.الكهربائيةللسيارةالعام

عةسر عنالداخليةالعجلاتسرعةتختلفالسياراتانعطافعمليةأثناء
لتنعطفذلكوتحقيقبضبطالتوجيهنظاميقومبحيثالخارجيةالعجلات
حركلمحاسوبينموذجبناءتم.انزلاقحدوثدونتامةبسلاسةالسيارة

باشرالمبالتحكمقيادةنظامعبرمقادمسفراتبدونالمستمرالتيار
سرىاليالعجلةيمثلمماثلوأخراليمنىالعجلةمحركليمثلبالعزم

واجهةبناءمعمتكاملنظاملتشكيلالتوجيهنموذجمعوربطهما
موذجالنعلىوالاختباراتبالتجاربالقيامامكانيةتتيحلهمستخدم

.المشكّلالحاسوبي
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النمذجة والمحاكاةالملخص 

يةالفيزيائالمحدداتإدخالإمكانيةالمستخدمواجهةتتيح
حركالمومحدداتالتوجيهومحدداتالكهربائيةالسيارةلإبعاد

مبنظاالخاصةوالقيمالعجلةفيالمستخدمBLDCالكهربائي
منحنيمالمختلفةمنحنياتللمستخدموسيتيحلهالقيادة

:يةالعكسالمحركةوالقوةوالتياراتالعزمومنحيانالإنعطاف

مر تطوير نموذج حاسوبي لنظام التوجيه في السيارة الكهربائية ذات محرك التيار المست
بدون مسفرات

Development a Computer Model for Steering System in Electric Vehicle with BLDC 
Motor


